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Sensor Ultrasónico de Distancia LoRaWAN / 3-450 cm / Acelerómetro 3 Ejes / IP67 / Monitoreo de Nivel
SKU: EM310UDL915M  Marca: MILESIGHT  Categoría: Sensores (Tags)

$2,201.15
Precios con IVA incluido

DESCRIPCIÓN

<div style='width: 100%; margin: 0 auto; font-family: sans-serif; line-height: 1.6; color: inherit; background-color: transparent;'><!-- ========== HERO ========== --><div style='text-align: center; margin-bottom: 40px;'> <p
style='font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.7; margin-bottom: 8px; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px;'>Milesight &#183; EM310UDL915M &#183; Sensor Ultras&#243;nico</p> <h2 style='font-size: 32px; margin: 0 0 15px 0;
color: inherit; font-weight: normal;'>Mide distancias, optimiza operaciones</h2> <p style='font-size: 18px; color: inherit; opacity: 0.8; max-width: 700px; margin: 0 auto 25px auto;'>Sensor ultras&#243;nico dual con LoRaWAN para monitoreo de
nivel y detecci&#243;n de movimiento. Gestiona residuos, estacionamientos y tanques de forma inteligente.</p> <img src='https://ftp3..mx/usuarios/imagenes_syscom/AI/agente/ai_1783096449245_nzel0m.png' style='width: 100%; max-width:
900px; height: auto; border-radius: 12px; margin: 0 auto; display: block;' alt='EM310UDL915M sensor ultras&#243;nico en contenedor inteligente'></div><!-- ========== STATS RIBBON ========== --><div style='display: flex; flex-
wrap: wrap; justify-content: center; gap: 20px; margin-bottom: 50px; text-align: center;'> <div style='flex: 1 1 150px; min-width: 140px;'> <div style='font-size: 28px; font-weight: bold; color: inherit;'>3-450 cm</div> <div style='font-size: 13px;
color: inherit; opacity: 0.7; margin-top: 5px;'>Rango de medici&#243;n</div> </div> <div style='flex: 1 1 150px; min-width: 140px;'> <div style='font-size: 28px; font-weight: bold; color: inherit;'>3 ejes</div> <div style='font-size: 13px; color:
inherit; opacity: 0.7; margin-top: 5px;'>Aceler&#243;metro</div> </div> <div style='flex: 1 1 150px; min-width: 140px;'> <div style='font-size: 28px; font-weight: bold; color: inherit;'>IP67</div> <div style='font-size: 13px; color: inherit;
opacity: 0.7; margin-top: 5px;'>Agua y polvo</div> </div> <div style='flex: 1 1 150px; min-width: 140px;'> <div style='font-size: 28px; font-weight: bold; color: inherit;'>15 km</div> <div style='font-size: 13px; color: inherit; opacity: 0.7;
margin-top: 5px;'>Alcance LoRaWAN</div> </div></div><!-- ========== ECOSISTEMA LORAWAN ========== --><div style='margin-bottom: 50px; padding: 30px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px;'> <h3
style='font-size: 22px; margin: 0 0 20px 0; color: inherit; font-weight: normal; text-align: center;'>Ecosistema LoRaWAN: &#191;Qu&#233; necesitas para funcionar?</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; margin-bottom:
20px; text-align: center;'>Los sensores LoRaWAN operan de forma remota y en tiempo real, pero requieren tres elementos para funcionar:</p> <div style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap: 20px;'> <div style='flex: 1 1 280px; min-width:
250px; padding: 15px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.2); border-radius: 8px;'> <h4 style='margin: 0 0 10px 0; font-size: 16px; color: inherit; font-weight: bold;'>1. Sensor LoRaWAN</h4> <p style='margin: 0; font-size: 14px; color: inherit;
opacity: 0.9;'>El dispositivo que captura los datos (temperatura, humedad, movimiento, etc.)</p> </div> <div style='flex: 1 1 280px; min-width: 250px; padding: 15px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.2); border-radius: 8px;'> <h4
style='margin: 0 0 10px 0; font-size: 16px; color: inherit; font-weight: bold;'>2. Gateway LoRaWAN</h4> <p style='margin: 0 0 10px 0; font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.9;'>Recibe la se&#241;al de los sensores y la env&#237;a a
internet. La cobertura var&#237;a seg&#250;n el modelo: desde 2 km en zona urbana hasta 15 km en campo abierto.</p> <a href='https://conocimiento..mx/articulo/gateways-lorawan' style='color: #1565c0; text-decoration: underline; font-
size: 14px;'>Ver Art&#237;culo</a> </div> <div style='flex: 1 1 280px; min-width: 250px; padding: 15px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.2); border-radius: 8px;'> <h4 style='margin: 0 0 10px 0; font-size: 16px; color: inherit; font-weight:
bold;'>3. Plataforma de gesti&#243;n</h4> <p style='margin: 0 0 10px 0; font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.9;'>Software donde visualizas los datos, configuras alertas y gestionas tu flota de sensores (ej: Milesight IoT Cloud,
Datacake).</p> <a href='https://conocimiento..mx/articulo/plataformas-lorawan' style='color: #1565c0; text-decoration: underline; font-size: 14px;'>Ver Art&#237;culo</a> </div> </div> <p style='margin: 20px 0 0 0; font-size: 14px; color:
inherit; opacity: 0.7; font-style: italic; text-align: center;'>Sin gateway no hay conectividad. Sin plataforma no hay visualizaci&#243;n.</p></div><!-- ========== PILAR 1: DETECCIÓN ULTRASÓNICA ========== --><div style='display:
flex; flex-wrap: wrap; gap: 30px; margin-bottom: 50px; align-items: center;'> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px;'> <p style='font-size: 12px; color: inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px; margin-bottom:
8px;'>Medici&#243;n precisa</p> <h3 style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px 0; color: inherit; font-weight: normal;'>De 3 a 450 cm sin contacto</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; line-height: 1.7;'>Sensor
ultras&#243;nico dual que mide distancias con precisi&#243;n milim&#233;trica. Ideal para monitorear niveles de llenado en contenedores, tanques y silos sin contacto f&#237;sico con el material.</p> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-
width: 280px;'> <img src='https://ftp3..mx/usuarios/fotos/EM310UDL915M/217701-em310udl-2.png' style='width: 100%; height: auto; border-radius: 12px;' alt='Detecci&#243;n ultras&#243;nica'> </div></div><!-- ========== PILAR 2:
DETECCIÓN DE MOVIMIENTO ========== --><div style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap: 30px; margin-bottom: 50px; align-items: center;'> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; order: 2;'> <p style='font-size: 12px; color:
inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px; margin-bottom: 8px;'>Aceler&#243;metro integrado</p> <h3 style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px 0; color: inherit; font-weight: normal;'>Detecta movimiento en 3
ejes</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; line-height: 1.7;'>Aceler&#243;metro de 3 ejes incorporado que reconoce el movimiento de objetos de manera eficiente y confiable. Detecta vandalismo, desplazamiento o
ca&#237;da del dispositivo.</p> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; order: 1;'> <img src='https://ftp3..mx/usuarios/fotos/EM310UDL915M/217701-em310udl-3.png' style='width: 100%; height: auto; border-radius: 12px;'
alt='Detecci&#243;n de movimiento'> </div></div><!-- ========== PILAR 3: CONTENEDORES INTELIGENTES ========== --><div style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap: 30px; margin-bottom: 50px; align-items: center;'> <div
style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px;'> <p style='font-size: 12px; color: inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px; margin-bottom: 8px;'>Gesti&#243;n de residuos</p> <h3 style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px
0; color: inherit; font-weight: normal;'>Contenedores que hablan</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; line-height: 1.7;'>Monitorea el nivel de llenado en tiempo real. Activa alarmas cuando los contenedores est&#225;n casi
llenos. Optimiza rutas de recolecci&#243;n, reduce combustible y emisiones de carbono.</p> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px;'> <img src='https://ftp3..mx/usuarios/fotos/EM310UDL915M/217701-intento3.gif' style='width:
100%; height: auto; border-radius: 12px;' alt='Contenedores inteligentes'> </div></div><!-- ========== PILAR 4: ESTACIONAMIENTO INTELIGENTE ========== --><div style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap: 30px; margin-bottom:
50px; align-items: center;'> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; order: 2;'> <p style='font-size: 12px; color: inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px; margin-bottom: 8px;'>Movilidad urbana</p> <h3
style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px 0; color: inherit; font-weight: normal;'>Estacionamiento sin vueltas</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; line-height: 1.7;'>Captura informaci&#243;n de ocupaci&#243;n en tiempo
real. Gu&#237;a a los conductores hacia espacios disponibles. Ahorra tiempo, energ&#237;a y dinero en estacionamientos interiores.</p> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; order: 1;'> <img
src='https://ftp3..mx/usuarios/fotos/EM310UDL915M/217701-intento2.gif' style='width: 100%; height: auto; border-radius: 12px;' alt='Estacionamiento inteligente'> </div></div><!-- ========== PILAR 5: LORAWAN ========== --><div
style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap: 30px; margin-bottom: 50px; align-items: center;'> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px;'> <p style='font-size: 12px; color: inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px;
margin-bottom: 8px;'>Conectividad LPWAN</p> <h3 style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px 0; color: inherit; font-weight: normal;'>Hasta 15 km sin cables ni WiFi</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.9; line-height:
1.7;'>Compatible con gateways LoRaWAN est&#225;ndar. Alcance de hasta 15 km en zonas rurales y 2 km en urbanas. Bater&#237;a de larga duraci&#243;n para operaci&#243;n continua sin mantenimiento.</p> </div> <div style='flex: 1 1
300px; min-width: 280px;'> <img src='https://ftp3..mx/usuarios/fotos/EM310UDL915M/217701-em310udl-4.png' style='width: 100%; height: auto; border-radius: 12px;' alt='Conectividad LoRaWAN'> </div></div><!-- ==========
APLICACIONES ========== --><div style='margin-bottom: 50px;'> <h3 style='font-size: 22px; text-align: center; margin-bottom: 30px; color: inherit; font-weight: normal;'>Aplicaciones</h3> <div style='display: flex; flex-wrap: wrap; gap:
20px;'> <div style='flex: 1 1 220px; min-width: 200px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 8px 0; font-size: 16px; color: inherit;'>Gesti&#243;n de residuos</h4> <p
style='margin: 0; font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.8;'>Monitoreo de nivel en contenedores urbanos e industriales.</p> </div> <div style='flex: 1 1 220px; min-width: 200px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px;
padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 8px 0; font-size: 16px; color: inherit;'>Estacionamientos</h4> <p style='margin: 0; font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.8;'>Detecci&#243;n de ocupaci&#243;n en plazas y edificios.</p> </div>
<div style='flex: 1 1 220px; min-width: 200px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 8px 0; font-size: 16px; color: inherit;'>Tanques y silos</h4> <p style='margin: 0; font-size:
14px; color: inherit; opacity: 0.8;'>Medici&#243;n de nivel en l&#237;quidos y s&#243;lidos.</p> </div> <div style='flex: 1 1 220px; min-width: 200px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4
style='margin: 0 0 8px 0; font-size: 16px; color: inherit;'>Log&#237;stica</h4> <p style='margin: 0; font-size: 14px; color: inherit; opacity: 0.8;'>Detecci&#243;n de movimiento y desplazamiento de activos.</p> </div> </div></div><!--
========== ESPECIFICACIONES ========== --><div style='margin-bottom: 50px;'> <h3 style='font-size: 22px; margin-bottom: 20px; color: inherit; font-weight: normal;'>Especificaciones t&#233;cnicas</h3> <div style='display: flex;
flex-wrap: wrap; gap: 20px;'> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 12px 0; font-size: 16px; color: inherit; border-bottom: 1px solid
rgba(150,150,150,0.3); padding-bottom: 8px;'>Sensores</h4> <dl style='margin: 0; font-size: 14px;'> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Ultras&#243;nico dual</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>3 a 450 cm</dd> <dt
style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Aceler&#243;metro</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>3 ejes</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Precisi&#243;n</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>&#177;1
cm</dd> </dl> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 12px 0; font-size: 16px; color: inherit; border-bottom: 1px solid
rgba(150,150,150,0.3); padding-bottom: 8px;'>Comunicaci&#243;n</h4> <dl style='margin: 0; font-size: 14px;'> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Protocolo</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>LoRaWAN 915 MHz</dd>
<dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Alcance urbano</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>Hasta 2 km</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Alcance rural</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>Hasta
15 km</dd> </dl> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 12px 0; font-size: 16px; color: inherit; border-bottom: 1px solid
rgba(150,150,150,0.3); padding-bottom: 8px;'>Protecci&#243;n</h4> <dl style='margin: 0; font-size: 14px;'> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Clasificaci&#243;n</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>IP67 (agua y
polvo)</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Temperatura</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>-30&#176;C a 65&#176;C</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>Humedad</dt><dd style='margin-left: 0;
opacity: 0.9;'>0% a 100% RH</dd> </dl> </div> <div style='flex: 1 1 300px; min-width: 280px; border: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); border-radius: 12px; padding: 20px;'> <h4 style='margin: 0 0 12px 0; font-size: 16px; color: inherit;
border-bottom: 1px solid rgba(150,150,150,0.3); padding-bottom: 8px;'>Configuraci&#243;n</h4> <dl style='margin: 0; font-size: 14px;'> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>NFC</dt><dd style='margin-left: 0; opacity:
0.9;'>Configuraci&#243;n r&#225;pida</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top: 8px;'>App m&#243;vil</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>Milesight ToolBox</dd> <dt style='font-weight: bold; margin-top:
8px;'>Montaje</dt><dd style='margin-left: 0; opacity: 0.9;'>Tapa de contenedor o techo</dd> </dl> </div> </div></div><!-- ========== CIERRE ========== --><div style='text-align: center; padding: 40px 20px; border-top: 1px
solid rgba(150,150,150,0.3);'> <p style='font-size: 12px; color: inherit; opacity: 0.6; text-transform: uppercase; letter-spacing: 1px; margin-bottom: 10px;'>Milesight EM310UDL915M</p> <h3 style='font-size: 24px; margin: 0 0 15px 0; color:
inherit; font-weight: normal;'>Ciudades inteligentes, operaciones eficientes</h3> <p style='font-size: 15px; color: inherit; opacity: 0.8; max-width: 600px; margin: 0 auto;'>Compatible con gateways LoRaWAN est&#225;ndar, plataformas IoT y el
ecosistema Milesight. Mide, detecta y optimiza desde cualquier lugar.</p></div></div>

ESPECIFICACIONES

Característica 1 Rango de medición de 3 a 450 cm para múltiples aplicaciones de nivel



Característica 2 Acelerómetro de 3 ejes para detección de movimiento y vibración

Característica 3 Conectividad LoRaWAN con alcance hasta 15 km

Característica 4 Configuración remota mediante tecnología NFC

Característica 5 Diseño compacto para instalación en contenedores y espacios reducidos

Característica 6 Protección IP67 para operación en exteriores y ambientes húmedos
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